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Informazioni su questa guida

Negli ultimi anni sono apparse sul mercato varie tecnologie di rete per gestire e
controllare in modo centralizzato installazioni audio di grandi dimensioni. Questa guida
¢ dedicata a EtherSound, un protocollo di trasmissione audio digitale sviluppato
dall'azienda francese Digigram. Utilizzando un solo cavo CAT5e, si possono trasmettere
fino a 64 canali audio in entrambe le direzioni. Le reti EtherSound sono conformi allo
standard IEEE802.3 (100Base-TX) e si adattano perfettamente a infrastrutture create
con switch e cavi Ethernet facilmente reperibili sul mercato a prezzi contenuti, il che va
a ridurre sensibilmente il costo di installazione rispetto ai sistemi analogici
convenzionali. I tempi di latenza vengono ridotti al minimo: 104 p secondi piu 1.4 p
secondi per ogni dispositivo EtherSound aggiuntivo o circa 20 p secondi per switch di
rete presenti sul percorso del segnale. Questo ¢ uno dei motivi principali dell'impiego
sempre maggiore di EtherSound in applicazioni per sistemi di amplificazione dove e
fondamentale ridurre al minimo i ritardi nei processi di monitoraggio.

In questo documento, "Guida alla configurazione di EtherSound", vengono delineati i
procedimenti per configurare le reti in cui si utilizzano prodotti Yamaha EtherSound e

le procedure per utilizzare al meglio la tecnologia EtherSound.
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Passo 0 Descrizione del sistema

Passo 0 Descrizione del sistema

Verra utilizzato un esempio tipico per spiegare la procedura di configurazione delle reti EtherSound.

B MY16-ES64
NAI48-ES DMEB0-ES

Amp

M7CL-32 M——

_J

AD8HR x 2 Speakers

FOH Stage

s EtherSound (CAT5e)
s AES/EBU (D-Sub 25pin)
= HA Remote (D-Sub 9pin)

m— Analog

Componenti del sistema
® Una console di missaggio digitale M7CL-32 con scheda di interfaccia EtherSound
MY16-ES64 come console FOH.
® Un'interfaccia audio di rete NAI48-ES collegata a due convertitori A/D ADS8HR con
preamplificatori remoti per 16 ingressi microfonici.
® Un'unita DMES8o-ES Digital Mixing Engine Satellite per l'elaborazione d'uscita per gli
altoparlanti.

®  Microfoni, amplificatori di potenza, e altoparlanti



Passo 1 Installazione fisica

Collegamento dei dispositivi

Connettere i dispositivi EtherSound in modo da creare una struttura "a daisy chain", collegando la
porta OUT di un dispositivo alla porta IN del dispositivo successivo. Il primo dispositivo EtherSound
nella struttura a daisy chain é detto "primary master". Il primary master fornisce il wordclock per la

rete EtherSound. Collegare il PC alla porta IN disponibile del primary master.

CAT5e STP {Shielded Twisted Pair)
Straight

MY16-ES64
(Primary Master)

NAI48-ES

Massima lunghezza dei cavi
In condizioni ideali, la lunghezza massima dei cavi CAT5e € 100 metri. Se, pero, si & vicini a
questo limite, le comunicazioni potrebbero essere condizionate da fattori minimi come cavi
rotti o piegati oppure una legggera variazione nella pressione di contatto dei terminali. Per
evitare questi inconvenienti, si consiglia di mantenere la lunghezza dei cavi sotto 1 100 metri.
Gran parte dei cavi, a seconda del tipo e della condizione, non causano problemi se di
lunghezza massima pari a 80 metri. Per ulteriori informazioni, visitare il sito all'indirizzo

http://www.ethersound.com/. I pacchetti EtherSound, ogni volta che passano attraverso un

dispositivo, vengono ricostruiti e possono percorrere altri 100 metri. Nel caso di distanze
superiori, occorre utilizzare un dispositivo attivo, ad esempio uno switch, per ampliare la
portata del cavo oppure utilizzare un convertitore per fibra ottica.

Nota: 100 metri é la distanza massima tra due dispositivi nella rete. Questa distanza non si

riferisce alla lunghezza di trasmissione totale della rete.




Topologie di EtherSound

Un network EtherSound™ puo essere configurato nelle seguenti topologie.

Daisy Chain

I devices sono connessi semplicemente uno dopo I'altro.

Ether Ether Ether Ether
135> 1ES—>1IS =155
Sound Sound Sound Sound

Ring (Anello)
La ring topology puo essere considerata come una variante della daisy chain ottenuta
connettendo l'ultimo device con il primo. Connettere i devices in una ring topology

consente di creare un sistema a prova di errore in caso di guasto dei cavi.

Ether Ether Ether Ether
Sound Sound Sound Sound

Tree (Albero)
Per creare una Tree topology possono essere utilizzati switch Standard Ethernet.
Comunque, quando si utilizza questo tipo di topology, 1 rami a valle dello switch devono

essere unidirezionali. (Vedi le note sulla Tree Topology).

Ether

Sound

Ether ETHERNET Ether
=S i SWITCH

Sound Sound

Ether

Sound




Passo 2 Avvio di AVS-ESMonitor

EtherSound é molto flessibile, supportato da molti produttori per scopi diversi. Per configurare e

controllare 1 dispositivi EtherSound, Yamaha consiglia di

Questo programma consente di configurare i dispositivi Yamaha come anche quelli di altri produttori.

AVS-ESMonitor puo essere scaricato all'indirizzo:

utilizzare AVS-ESMonitor di AuviTran.

http://www.auvitran.com

@ Accendere tutti i dispositivi del sistema e avviare AVS-ESMonitor selezionando

™ E5-Monitor by AuviTran

File Edit Commands Help

Sd &2 k-0 3 e 00E0E0O0EO

Etheesound Netweds

ESMeonitor nilializing, please walt E

AuviTran /

Menu Start di Windows >> AuviTran >> EtherSound Monitor >> ES-Monitor

Service 384 Bota | Merulor +24.4 Bola

@ Fare clic sulla scheda della vista Tree, nel riqua

5

—Monitor by Auwilran

dro di sinistra di AVS-ESMonitor.

File Edit Command Help

Bod £ & k@B 9

EthersouMs. E Properties #: Met Patch Q 1/0 Patch m Contral
Infarrnaticn
MAC Address 00.0E.55.03.0F FO
Name 00.0E.55.02.0F FO

EtherS ound module properties

Group setup

Nella scheda della vista Tree i dispositivi sono visualizzati nell'ordine in cui sono collegati, partendo

dal primary master.

Manutacturer @YAMAHA
. Product family
Prlmary MaSter MY 15-E564
Firmuware version 0c1z Kemel version 3.09
Hardware Canfiguration Flag
Audio zetup
Sample Rate (8 Single 441748k O Double B8.2/96k O Quad 176.4192k
EtherS ound inputs Channel inputs
EtherS ound outputs Channel outputs




Passo 2 Avvio di AVS-ESMonitor

@ Se l'ordine dei dispositivi & errato, controllare di nuovo i collegamenti fisici e premere il

pulsante "Reset ES Network".

ES—Monitor by Auxilran

File Edit GCommand Help

@cd £ 2t 2¢ @ o

Ethersound Metworks u Properties |& Met Patch "i
B List| [ Tree [[& Group

=2
=E8 00.0E.55.03.0F 32

138 00.0E.55.02.00.F4

| rfarmnation

MAC Address [

Harme I:

F therS nund mndule nranerhes

45 ES-Control Panel by Auvilran

ES-Caortral Panel by AuviTran
AWS 32E6-A8PI3A

B AvSESService configuration | G AvS-EsMonitor | 5 Security | @ MIDI Setup |

AuviTran Service

@ Serviceis OFF

EtherSound Adapter I| Realtek RTLE139/810x Family Fast Ethernet Metwork Adapter @

Software client Adapter | Realtek RTLE139/810x Family Fast Ethernet NIC - Metwork, Adapter j




Impostazione dei nomi dei dispositivi
Per impostazione predefinita, AVS-ESMonitor identifica i dispositivi in base al rispettivo indirizzo
MAC (un numero esadecimale di 12 cifre). Per semplificare le operazioni di configurazione, si consiglia
di definire i nomi di ogni dispositivo.
Per ogni dispositivo:

@D  Selezionare il dispositivo nella vista Tree o List.

@  Fare clic sulla scheda delle proprieta.

@ Digitare un nome nella casella "Name".

ES-Monitor by Auvilran

File Edit Command Help
Bod 2 a0 3 9
Ethersound Metwarks

E Listl n!' Tree |ﬁ= Group

= 5 MY1EESES [M7CL)
=-GS 00.0E.55.03.0F.32 MAC Address
ES 00.0F.55.03.00 F4

E Froperties .E; Met Patch Qf 1/0 Patch pqr‘. Control

Infarmation

(0.0 .55, 03, 0F.FO

Narme MY 16-ESE4 [M7CL)

EtherSound module properties

b anufacturer @YAMAHA

Product family MY 16-ES64

MT1E-ESE4

Firrmware wersion ociz Kermel version 309
Hardware Configuration Flag

Audio zetup
Sample Rate (3 Single 441248k (O Double 82 2/96k (O Quad 176,492k

EtherSound inputs “ Charnel inputs
EtherS aund outputs Chantel outputs

Group zetup

In questo esempio, impostare 1 nomi riportati di seguito per 1 tre dispositivi.
® MY16-ES64 (M7CL)
® NAI48-ES
® DMESo-ES

Nota: il nome viene memorizzato nel computer e non nel dispositivo EtherSound. Se lo si connette ad

un differente computer, il nome non verra visualizzato.



Passo 3 Impostazioni per il loop bidirezionale

Passo 3 Impostazioni per il loop bidirezionale

11 trasferimento dell'audio nelle reti EtherSound avviene in due direzioni; da e verso il primary master.
11 flusso di dati trasmesso a partire dal primary master & detto "downstram", mentre quello trasmesso
verso il master principale é detto "upstream".

E possibile trasportare fino a 64 canali audio in qualsiasi direzione. I dati audio inviati da un

dispositivo possono essere ricevuti da tutti i dispositivi seguenti. Per utilizzare i canali upstream,

occorre configurare un "loop bidirezionale".

Downstream 64 channels
Primary
Master
Ether| Ether Ether Ether Ether
R | [r—| || [r—|
Sound Sound ound ound Sound
Upstream 64 channels



Loop Bidirezionali

Un loop bidirezionale & un segmento della rete in cui i dati possono essere trasferiti sia in
upstream che in dowstream. Nella maggior parte dei casi, conviene che la rete sia
bidirezionale, anche se in alcune situazioni il trasferimento dei dati deve essere
monodirezionale (vedere le note a margine per "Connessione ad albero"). Con
EtherSound, gli utenti possono specificare quali segmenti della rete devono essere
bidirezionali.

I1 punto di inizio di un loop bidirezionale € il dispositivo primary master, a meno che il
parametro di inizio loop non sia attivato su un altro dispositivo (vedere le note a margine
per "Parametro di Start loop"). La fine del loop bidirezionale & un dispositivo detto "di
loopback", in cui & attivato il parametro di End loop. Se questo parametro & attivato su
piu dispositivi, quello di loopback sara il piu lontano dal primary master. I canali
downstream, una volta raggiunto il dispositivo di loopback, verranno reindirizzati in loop

al canali upstream.

Downstream

Primary End Loop ON End Loop End Loop End Loop
Master (ignored) e OFF OFF

Ether Ether Ether Ether Ether
Sound Sound Sound Sound Sound

J J Loopback Device

p44

Upstream

Nota: se si usa la funzione di End loop, i canali downstream continueranno a essere
trasmessi oltre il dispositivo di loopback. L'impostazione di un dispositivo alla fine del

loop non impedisce 1'ulteriore trasmissione dei dati downstream.

10




Passo 3 Impostazioni per il loop bidirezionale

S{jund S[ciund gund Sound S[ciund
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Controllo delle impostazioni correnti per il loop bidirezionale

Quando si avvia AVS-ESMonitor, le impostazioni memorizzate in precedenza vengono recuperate dai
dispositivi. Occorre anzitutto controllare le impostazioni correnti.
Selezionare la vista Tree. E possibile determinare le impostazioni correnti per il loop
bidirezionale osservando le icone a sinistra di ogni dispositivo.

u'“ ES-Monitor by Auxilran

File Edit Command Help
Bsd £33
Ethersound Metwarks

B List Tt} Tree | [ Group

Se & visualizzata l'icona riportata di seguito, il dispositivo € in modalita monodirezionale, ossia il flusso

¢ solo downstream.

—

Se & visualizzata una qualsiasi delle icone riportate di seguito, il dispositivo fa parte di un loop

I

bidirezionale.

Primo device di un loop bidirezionale

Device intermedio di un loop bidirezionale

Ultimo device di un loop bidirezionale

Per una spiegazione dettagliata del significato delle icone di AVS-ESMonitor, consultare il manuale

utente di AVS-ESMonitor.

12



Passo 3 Impostazioni per il loop bidirezionale

Impostazioni di “End loop”
Nell'esempio € necessario impostare un loop bidirezionale per tutta la rete. Per impostazione
predefinita, I'inizio del loop corrisponde al dispositivo primary master. Supponendo che la rete sia in
modalitd monodirezionale, ¢ sufficiente attivare il parametro di End loop sull'ultimo dispositivo,
ovvero DMES8o-ES.

@  Selezionare DMES8o-ES nella vista Tree.

@ Per disattivare le impostazioni di End loop, fare clic con il pulsante destro del mouse su

DMES8o-ES nella vista Tree e spostare il mouse in modo da evidenziare "Device functions",

come mostrato di seguito.

u'ﬂ ES—Monitor by Suvilran

File Edit Gommand Help
B 5Hd 52 3k B 9

Bt e ety [ Fropeties | & NetPatch | @@ I/OPatch |y Control

E List| Mt Tree I'E: Group | .
Information

= E kT 1E-ESES [MTCL]
= S NAIDES MAC Address |
S QOMFEAA-FS .
gz Metwork functions  » [° |
Device functions Rename
Group functions
Rineg functions

00.0E 55.03.00F4 |

DMESoES |

Start of Bilir Loop
End of BiD ir‘ML

Wite to Mon Volatile Memory
= Reztore from Mon Volatile Memaorw

| Reset device

A sinistra di "End of BiDir Loop" compare un segno di spunta, a indicare che questo parametro &

attivo.

I dispositivi che fanno parte di un loop bidirezionale sono indicati da icone verdi nella vista Tree, come

u'“ E5—Monitor by Auvilran

File Edit Command Help

Bcd 23 3

mostrato di seguito.

Etherzound Mebworlz

13



Passo 3 Impostazioni per il loop bidirezionale

Nota: i parametri "End of BiDir Loop" e "Start of BiDir Loop" possono essere visualizzati e modificati

nella scheda I/0 Patch di ogni dispositivo.

u'n ES—Monitor. by Buvilran

File Edit Command Help
BcH &S a0 0
Ethersound Networks [ Propeties | B MNetPatch |@& 1/0Paich [ Cortol

E Lisll M Tree |r'5= Graup
= !§ Mi1BESES (M7CL) Global Functions BiDir Stz Output Channel Assignment Input Channel Azsignment Soft Ll
% DMES0ES [1End Loop p b
Bi-Direchgrnal mode ON [Setsame] [Statfiom] [ Endw | (Statfrom] [ Endto | ([
Routing
DO p -
0 " 1N 0102 03 04 0506 07 0809 10 4 6 81920 4 6 82930 4 0
A MUTE MUTE [t
v MUTE MUTE [t
1k MUTE MUTE [t
EIMUTE MUTE [1
LA MUTE MUTE [
1 MUTE MUTE [11:
(L MUTE MUTE [t
i MUTE MUTE [1}:
ik MUTE MUTE [
1| MUTE MUTE gt
MUTE MUTE v
< | ¥
DO P -~
0102 03 04 050607 03109 10 4 6 81920 4 6 82930 4
A MUTE MUTE [t
v MUTE MUTE [t
ik MUTE MUTE [t
I MUTE MUTE [t
1 MUTE MUTE [t
1 MUTE MUTE [113
T MUTE MUTE [
1B MUTE MUTE [it:
1| MUTE MUTE [1:
1| MUTE MUTE gt
MUTE MUTE v
< | >
< | &
ID: MY16-ESE4 (MIGLY Type: AWDM-ES100%1 Service 326 Manitor w326

14



Passo 3 Impostazioni per il loop bidirezionale
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Passo 4 Impostazioni di Wordclock

Passo 4 Impostazioni del wordclock

Nelle reti EtherSound con una connessione a daisy chain, il dispositivo che si trova nella posizione piu
a monte & il primary master e funge sempre da wordclock master per la rete EtherSound. Pertanto,
l'utente non deve specificare il wordclock master per la rete. Le impostazioni del wordclock dipendono
dalla condizione di ogni dispositivo, ovvero se € il primary master o no.

Note: nelle configurazioni ad anello a prova di errore, l'utente deve specificare il wordclock master,

poiché non esiste un "primo" dispositivo. Vedere il passo 7 "Creazione di un sistema ridondante".

Sorgente wordclock e frequenza di campionamento
Le impostazioni della sorgente wordclock e della frequenza di campionamento dipendono dal
dispositivo.
B Impostazioni MY16-ES64 (M7CL)
Sorgente wordclock
L'impostazione della sorgente wordclock dipende dalla condizione del dispositivo, ovvero se €
il primary master o no.
11 dispositivo ¢é il primary master
Selezionare "INT" (interno) o qualsiasi sorgente wordclock che non appartenga alla rete
EtherSound.
11 dispositivo non & il primary master

Selezionare "SLOT" (quello che contiene la scheda MY16-ES64) come sorgente wordclock.

In questo esempio, MY16-ES64 (M7CL) ¢é il primary master, quindi deve fornire il wordclock

alla rete. Impostare, pertanto, la sorgente wordclock di M7CL su "INT 48kHz".

WORD CLOCK / SLOT SETUP

MASTER CLOCK SELECT LOCK SRC ON UNLOCK 13:56:57

?
— LOGK, BUT NOT SYNC'ED UNKNOWN ACCESS :
48kHz

SENDS x
ON FADER
‘” Lot 1 1 9/10 1 13714 15/16
-—

INT44. 1k SLOT 2 9/10 13714 15/16
WORD CLOCK H | sLoT 3 | 9/10 12 13714 15/16

SLOT SETUP CHA / / 7/ 9/ Vs 13/14 _ 15/16
sLOT 1 = = = z =

MY16-AT

SLOT 2

MY16-AT

FREQUENCY

SAC

EMPHASIS
STATUS.

16



Passo 4 Impostazioni di Wordclock

Selezione della frequenza di campionamento
Lo switch "SW2" della card MY16-ES64 deve essere impostato su "48K" (se si usa una
frequenza di 44,1/48 kHz) o "96K" (se si usa una frequenza di 88,2/96 kHz). Poiché in questo

esempio si usa una frequenza di 48 kHz, impostare SW2 su "48K".

Nota: per scegliere tra 44,1 e 48 kHz o 88,2 e 96 kHz, modificare 1impostazione del
dispositivo che ospita la MY16-ES64. Occorre impostare allo stesso lo switch di tutte le
schede MY16-EX collegate alla MY16-ES64.

17



Passo 4 Impostazioni di Wordclock

B Impostazioni NAI48-ES
Sorgente wordclock
L'impostazione della sorgente wordclock dipende dalla condizione del dispositivo, ovvero se €
il primary master o no. Sono disponibili le seguenti opzioni:
11 dispositivo ¢é il primary master
W. Clock
AES/EBU 1~6
11 dispositivo non & il primary master
EtherSound 48K
EtherSound 96K
In questo esempio, poiché NAI48-ES riceve il wordclock a 48kHz dal primary master,
selezionare "EtherSound 48K" nella scheda AVS-ESMonitor NAI48-ES Control.

u,n ES-Monitor by Auvilran
File Edit Command Help

B 5d 20 30 @
Ethersound Metworks

B List| [l Tree |2 Giowp
= & MY TE-ESE4 [MTCL)

@, Properies | % MetPatch | @7 140 Patch |Iﬂh« Cantral |

=% NAGES =26 @
S ohensEs K no °f ‘
Synchro Status Lock thullng Clock Settings
O'w Clock
(f' Senchiais OK. [ Lock Inputs (&) EtherSound 48K,
[ Lock Outputs © EtherSound 96K,
ADEHR Remote Option Senial Communication Mode (O AES/ERU
: (O BES/EBU 2
] ADEHR PC Fiemote Control i
© Unicast O BES/EBU 3
(O BES/EBU 5
@ Tunnel Unavailable
(O AES/EBUE
Serial Port Configuration Emergency Clack
Baud Rate Farit
38400 w i -
Bits per Char Parity
|dentify
Stop Bits Handshake

Selezione della frequenza di campionamento
NAI48-ES non dispone di un generatore di wordclock interno, quindi deve ricevere il
wordclock da una sorgente esterna. Pertanto, la selezione della sorgente wordclock determina

anche la frequenza di campionamento.

18



Passo 4 Impostazioni di Wordclock

B Impostazioni DMES8o
Sorgente wordclock
La selezione della sorgente wordclock per 1 dispositivi della serie DME Satellite ES
(DMESi/80/4i0-ES) & automatica, quindi I'utente non pud impostare la sorgente wordclock.
I dispositivi della serie DME Satellite ES vengono sincronizzati con un modulo wordclock
EtherSound interno, che si configura automaticamente come wordclock master o slave a

seconda della condizione del dispositivo, ovvero se € il primary master o no.

Selezione della frequenza di campionamento
Per selezionare le frequenze di campionamento per i dispositivi DME Satellite ES, aprire la

schermata Wordclock dal menu "Hardware" di DME Designer.

= Word Glock

Device
D:H E D ﬂ ﬂ © =lnlock @ =Llock Q = Lock, But Mot Synced Q) = Unknown
o M
kHz
Card
--- Q cHi/2 O cHis QO cHs |Q  cHus
Mo Gard Q cHA0 O cHI1AZ2 O cHIEA4 O CHIEAE
--- Q cowsz |O chis O cwe O cHivs
No Gard Q oo O otz [Q cHizss |[Q cHisAs
=== O cHiz O chis O cwse |©Q cHie
Na Gard O crsn O otz |O cHizss |© cwiBAs
- O cHi/z [O cHi4 |O cHess |Q  cHiss
Mo Gard O oo O otz |Q cHizss |Q cwisAs

ound

Q_ #k o] & QO  =mzx |0 sk |

Wiord

QO Wi

Ciascade Digital

(] N | _ o1 ||| O IN |

Cloze
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Passo 4 Impostazioni di Wordclock

Verifica delle impostazioni del wordclock
Se la rete € sincronizzata, verra visualizzato un segno di spunta nella casella Synchro Status di
ogni dispositivo nella rete.
Per tutti 1 dispositivi:
@ Selezionare il dispositivo nella vista Tree.
@ Selezionare la scheda Control.

@ Verificare la presenza del segno di spunta in Synchro Status.

u'ﬂ ES—Monitor by Auvilran
File Edit Command Help

B cd 5 3 koG A o

Etuaae) il a Properties .{; Met Patch q 1/0 Patch |[.‘I|'1-: Contral |_

E Lt MM Tree [k G
= B MY 1E-ESE4 M7CL)
= NAIMGES
% DMES0ES

Synchro Status Lock Routing
‘ J Synchroiz OK. [ Lack Inputs
[ Lock Outputs
ADEHR HemmoreOphon Serial Port Mode
(%) Mode 1

Senial Communication Mode Ha Remate : Serial Port <-» [nt. Sh

7 Multicast ) Mode 2

(® Unicast | - | Internal Slat Port <-> EtherSound
ricas

) Slave O Mode 3

H Paraata - Sarizl Park 205 FHaark

20



Passo 5 Assegnazioni Audio

Passo 5 Assegnazioni audio

AVS-ESMonitor dispone di due viste per configurare le assegnazioni: Net Patch e I/O Patch.

Vista Net Patch

Nella vista Net Patch & possibile creare assegnazioni dirette tra SORGENTI (uscite del dispositivo
inviate alla rete EtherSound) e DESTINAZIONI (ingressi del dispositivo ricevuti dalla rete
EtherSound). Se si creano assegnazioni mediante la vista Net Patch, AVS-ESMonitor assegna
automaticamente i canali EtherSound e, in alcuni casi, modifica i parametri di loop bidirezionale.

u'“ ES—Monitor by AuxiTran E”EJ@

File Edit Command Help
Bodsdalk=00e
G N [ W ¢ ) vorah [ o |
| B List| Mo Tree |[& Gowp| || ]
= U My15ESE4 [M7CL) Nebniolk Fioliing
= % NAMBES <[] MY16-ES64 (M7CL) 01-16 HHHEREE ~
% DMES0ES o|o|3
w Ll W] e =R e R
8 55515193
|| == = s
5 I 323210
O —| v | =| 10| 0| | 0| | B| T 2| 2| T 2| 2| B| 3| 2| e8| | &
[7]E] ] R i) ) ) R A0) k) () OK) A QOE) PO Y Y Yl Bl e e e
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ID: MY16-ES64 (ML) Type: &VDM-ES100%1 Service .26 Monitor w3.2.6

Le SORGENTT sono rappresentate da colonne, mentre le DESTINAZIONI sono rappresentate da righe.
Per connettere una SORGENTE ad una DESTINAZIONE, fare clic con il pulsante sinistro del mouse

sul quadrato di intersezione tra riga e colonna, corrispondente a SORGENTE e DESTINAZIONE

desiderati. Fare clic sulle caselle = per espandere o comprimere gruppi di 16 canali alla volta.
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Vista I/O Patch

Nella vista I/O Patch occorre eseguire due operazioni per creare un'assegnazione. Anzitutto, occorre
assegnare l'uscita di un dispositivo di trasmissione a un canale della rete EtherSound, quindi
assegnare questo canale all'ingresso di un dispositivo di ricezione. Nella vista I/O Patch sono richieste
piu operazioni che nella vista Net Patch, ma € possibile specificare il canale della rete EtherSound per
ogni assegnazione. Cio € utile nelle situazioni in cui gli stessi canali della rete EtherSound devono

trasportare dati diversi su segmenti diversi della rete. Vedere le note a margine per la sovrascrittura

dei canali.

' ES—Monitor by BuviTran

File Edit OCommand Hslp
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BiDir Status
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herSoun

1
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13 Dowin
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Endto

OLe

010203040506 0708091011121314151617181920212223242526 2728293031 32333435
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Canali del network EtherSound
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ID: MY16-ES64 (MTCL)

Type: AVDM-ES100Y]

Service 326

Monitor w328

Le uscite e gli ingressi di un dispositivo sono rappresentati dalle righe, mentre i canali della rete

EtherSound sono rappresentati dalle colonne. Per creare assegnazioni audio, attenersi alla seguente

procedura:

@O Nella casella inferiore della vista I/O Patch del dispositivo di trasmissione, fare clic

sull'intersezione tra l'uscita del dispositivo di trasmissione e il canale desiderato della rete

EtherSound.

@ Nella casella superiore della vista I/O Patch del dispositivo di ricezione, fare clic

sull'intersezione tra il canale della rete EtherSound indicato nel passo precedente e l'ingresso

del dispositivo di ricezione.

Fare clic con il pulsante sinistro del mouse per allocare un canale downstream V¥ e fare clic con il

pulsante destro del mouse per allocare un canale upstream A.
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Passo 5 Assegnazioni Audio

In questo esempio, la vista I/O Patch viene utilizzata per creare le seguenti assegnazioni:
D Trasmissione di 10 canali da NAI48- ES a M7CL (ingressi dal palco al mixer FOH)
@ Trasmissione di 2 canali da M7CL a DMES8o-ES (mix stereo per gli altoparlanti FOH)

2 channels

DME80—ES
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(D Assegnazione di 10 canali da NAI48- ES a MY16-ES64 (M7CL)

Selezionare NAI48-ES nella vista Tree, quindi selezionare la scheda I/O Patch.

—Monitor by AuviTran
File Edit Command Help

Bed 2 8 k0 89

Ethersound Networks B Propetties | & MetPefch & 1/OPstch | f) Contral
B List| M Tree |t Group : o ' . . )
= % My y - Global Functions v Output Channel Assignment Input Channel &ssignment Soft L
Show Alias [ Clear Al Ol stan Loop 1 v g EM” e
[JEnd Laop B ek
Bi-Directionnal mode OM [5etsame] [Statfiom] [ Endta | e

Fiouting

0102030405060708091011121314151617 181920212223242526272829303132333435 :El:>0uT

010201040505070!0910111211141515171!1920212223242525272!29303132333435:;5':'"

£ >

10: MAB-ES Type: AVDM-ES100YT Service 326 | Moriter v3Z6

MY16-ES64 ¢ a monte rispetto a NAI48-ES, quindi la trasmissione avverra su canali EtherSound
upstream. In questo esempio, 1 dati delle uscite da 1 a 10 del dispositivo NAI48-ES vengono inviati
mediante i canali EtherSound upstream da 1 a 10. Nella casella inferiore, fare clic con il pulsante
destro del mouse sull'intersezione della prima riga e della prima colonna. Comparira una freccia

a indicare che l'uscita 1 di NAI48-ES ¢ stata assegnata al canale 1 EtherSound upstream.

Monitor by Auvilran
File Edit GCommand Help

Brd 5o a0 @ o

Ethersound Metwarks a Froperlies .{; Met Patch c 1/0Patch | [ Contiol
B List| [ Tree [ Group
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= % NA4BES Show Sliss  [_Clear &l g [statLoop ] | © Down 1 +|@0oen ]
& DMEGaES [1End Loap Oup Cup
Bi-Directionnal mode ON [Setsame] [Stamfrom] [ Endto | [Statfrom] [ Endte | Ot
Routing

01020304 050607 08091011121314 1516 17 18 192021222324 2526 27 28293031323334 35 lEjsP>0UT

0102010405050708091011121!141515171!19202122232425252?2!29303132333435gspgm

< 3

IO MAMB-ES Twpe: AYDM-ES100Y1 Service 326 Monitor ¥3.26

24



Ripetere questa procedura per tutti e 10 1 canali. Una volta completata questa operazione, la vista

I/0O Patch dovrebbe avere il seguente aspetto.

Monitor by Auvilran
File Edit Command Help

Brod 223 k0 39
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ID: NAMS-ES Twpe: AYDM-ES100Y1 Service 326 Monitor w326

Adesso 1 10 canali audio provenienti da NAI48-ES sono stati inviati alla rete EtherSound.

Selezionare, quindi, MY16-ES64 (M7CL) nella vista Tree.

File Edit GCommand Help
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Adesso verranno ricevuti 1 canali audio da 1 a 10 upstream che erano stati trasmessi da
NAI48-ES sugli ingressi da 1 a 10 di MY16-ES64. Nella casella superiore, fare clic con il

pulsante destro del mouse sulle intersezioni della prima riga e della prima colonna fino alla

decima riga e alla decima colonna.

u'n ES-Monitor by Auvilran

File Edit Gommand Help
Brd £ & k0@ 9

Ethersound Networks B, Propetties NetPach (& 1/0Patch [f)  Conbol
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ID: MY16-ES6d (MICLY Type: AWVDM-ES100Y1 Service 326 Monitar +3.2.6

Adesso 1 10 canali audio provenienti da NAI48-ES passano attraverso la rete EtherSound e

vengono ricevuti da MY16-ES64.
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@ Assegnazione di 2 canali da MY16-ES64 (M7CL) a DMES8o-ES

DMES8o-ES ¢é “a valle” rispetto a MY16-ES64 (M7CL), quindi la trasmissione avverra su canali
downstream. I dati delle uscite 1 e 2 di MY16-ES64 (M7CL) vengono inviati mediante i canali
EtherSound downstream 1 e 2. Nella casella inferiore, fare clic con il pulsante sinistro del mouse
sulle intersezioni tra le prime due righe e le prime due colonne. Comparira una freccia ¥ a

indicare che le uscite 1 e 2 di MY16-ES64 (M7CL) sono state assegnate ai canali 1 e 2 EtherSound

downstream.

" ES-Monitor by AuyiTran

File Edit Command
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10: MY18-E384 (MICL) Type: AVDM-ES10071
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Manitor v3.25

Selezionare, quindi, DME8o-ES nella vista Tree
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ES—Monitor by BuviTran

File Edit Command Help
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ID: DMEBo-ES Type: AVDM-EST00]
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Nella casella superiore, fare clic con il pulsante sinistro del mouse sulle intersezioni tra le prime

due righe e le prime due colonne per ricevere i canali audio downstream 1 e 2, trasmessi da

MY16-ES64 (M7CL) sugli ingressi 1 e 2 di DMESo-ES.

File Edit Command Help
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Adesso 1 2 canali audio provenienti da MY16-ES64 passano attraverso la rete EtherSound e

vengono ricevuti da DMES8o-ES.

L'assegnazione e completata.
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Patches Audio nell’'utilizzo a 96kHz

Se nella vista I/O Patch si utilizza la frequenza di campionamento a 88,2 o 96 kHz,

vengono utilizzati due canali EtherSound per trasmettere un solo canale audio. Se si

seleziona una colonna, verranno selezionate automaticamente due colonne adiacenti.

a Froperties .Fx; Met Patch

Global Functions
Show Alias

& 1/OPatch |fr) Conrel

BiDir Status Cutput Channel Azsignment Input Chanrel &ssignment

)] (O]
j Cowian R )

End Loop OUp Op
Bi-Directionnal mode OM [Setsame] [Stathom] [ Endto | [Starthom] [ Endta |
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Sovrascrittura dei canali

Un dispositivo EtherSound puo trasmettere dati a qualsiasi canale EtherSound, anche se

non & in uso. La trasmissione di dati audio su un canale EtherSound gia in uso & detta

sovrascrittura. Nell'esempio in basso, il dispostivo 3, dopo aver ricevuto i dati audio su un

determinato canale EtherSound, sovrascrive quel canale con altri dati audio. La

sovrascrittura consente di avere piu di 64 canali indipendenti di dati audio. Nelle

connessioni ad anello non ¢ possibile sovrascrivere i dati.

eceseee
Umnused channel
Ether Ether
Sound Sound
#1 #2
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Passo 6 Controllo remoto degli head amp

Passo 6 Controllo remoto degli head amp

Grazie alle funzionalita di tunneling dei dati di EtherSound, & possibile controllare in remoto head

amp compatibili.

‘--..-I.-----..---.-..--..I..---

Data Tunnel

‘-IIIIIIIII-.

- EEEEEEEEE NN

» omwm

EtherSound  —

D-Sub 9pin
HA Control Data

Nel sistema di esempio, viene configurato un tunnel di dati tra MY16-ES64 (M7CL) (dispositivo di

controllo) e NAI48-ES (dispositivo di ricezione).
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M Configurazione di MY16-ES64 (M7CL) (dispositivo di controllo)
Selezionare MY16-ES64 (M7CL) nella vista Tree o List, quindi selezionare la scheda Control.

a Froperties P Net Patch Q: 1/0 Patch !_R‘ﬂ'f_ Control |

HA REMOTE @ YAMAHA

| e

ouT

OO

[ouT TN
—

——
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© Multicast e 2 i Mode 2
i Internal Slat Part <-» EtherSound = —
(®) Unicast | MoRemate ~ g& m
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Stop Bits Handshake
Output - Signal Peak
9 E 32
[ ST ST ST SNT T SNNT SN SRR N UNT ST ST ST N SNT S ST ST ST Y ST ST S SRR T ST ST ST Y T A
Serial Port Mode

L'impostazione di Serial Port Mode dipende dal dispositivo host di MY16-ES64. In questo esempio
¢ la console M7CL. Dato che M7CL utilizza la porta REMOTE per trasmettere 1 dati di controllo,

selezionare Mode 3. Vedere le note a margine successive.

a Froperties .Fx; Met Patch Q: 1/0 Patch !_R‘ﬂ"j Contral |

Synchro Status Lock Routing Options
[ Emergency Clack
1\‘// Synchro is OK. [ Lock Inputs T
[ Lock Outputs

ADEHA Femote Option Senial Port Mode

O Mode 1
B H Remote : Serial Port <-» Int. Slat Port
O Multicast O Mode 2
O Slave

@ Tunnel Unavailable

Serial Port Configuration

Baud Rate 38400 Parity

Bits per Char Parity

Stop Bits Handzhake

Output - Signal Peak
1 g
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Serial Port Mode delle schede MY

Selezionare Mode 3 per un dispositivo host che trasmette dati di controllo attraverso la

porta REMOTE.

Frrssses CeLRERER BEER

M7CL-32
Selezionare Mode 2 per un dispostivo host in grado di trasmettere dati di controllo

attraverso lo slot interno.

Control Data

MODE 2
L89-32
La tabella in basso elenca 1'impostazione dell'opzione Serial Port Mode per vari mixer
digitali Yamaha.
PM1D NA
PM5D Mode 3
M7CL Mode 3
LS9 Mode 2
DM1000, DM2000 Mode 3
01V96 NA
02R96 NA
DMEG64N/24N Mode 3
DME Satellite series NA
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Passo 6 Controllo remoto degli head amp

Serial Communication Mode

Impostare Serial Communication Mode su Unicast. Poiché gli head amp da controllare sono

collegati a NAI48-ES, selezionare NAI48-ES nella casella di riepilogo.

a Properties P et Patch Qf 1/0 Patch |f.‘ﬁ‘.< -C.ontlél |

LN

| N

'

ee - 5
TX RX == NEXT MY16-EX=—  MADE
Synchro Status Laock Routing Oplions
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<f' Synchro iz OK. [ Lok Inputs T
[ Lock Outputs
ADEHR Remate Option Serial Port Mode
FC O Mode 1
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(O Mode 2
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Mode 3
Hé Remate : Senal Port <-> EtherSound

ey

@ Tunnel Unavailable

Sernial Port Configuration

Baud Rate I 3|400 v | Parity
|
Bitz per Char P arity
Stop Bitz Handzhake

Serial Port Configuration

Impostare Baud Rate su 38400.

g, Propeties | B NetPatch | @7 140 Patch !l‘.—‘ﬂ‘« Control |

Senchro Status Lock Routing Options
] Emergency Clock
J Synchro is OK. [ Lock Inputs Tools
[ Lock Outputs I denlify
A0EHR Femote Option Serial Port b ode

) Mode 1

& erial Commurication Mode Ha Remate : Serial Port <-> Int. Slat Part

) Mode 2

O Multicast
Trew 1 Intemal Slot Port <-x EtherSound

() Unicast |
Q) Slave () Mode 3
Ha Remate : Serial Port <-» EtherSound

@ Tunnel Unavailable

Serial Port - (o]
Baud Rate | 3a4pp vl Papty
Bt Parity
Stop Bits Handzhake
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M Configurazione di NAI48-ES (dispositivo di ricezione)

Selezionare NAI48-ES nella vista Tree o List, quindi selezionare la scheda Control.

a Properties .{; Met Patch Q: 1/0 Patch C R Cantrol |

Synchro Status Lock F!outlng Claock SEttlng$
(. Clock
<:/ Synchro is OF. [ Lock Inputs (%) EtherSound 48K
[ Lack Outputs () EtherS ound 96K,
ADEHR Femote Option Serial Communication Mode (O AES/EBU 1
: () AES/ERU 2
] A08HR PC Remote Control © Mulicast
O Unicast (O AES/ERU 2
s AES/EBL 4
1D Start From w ® Slave o
. () AES/EBU 5
@ Tunnel Unavailable
() AES/EBU B
Serial Part Configuration Emergency Clack
Baud Rate 28400 Farity
—

Bitz per Char Farity

_Identify
Stop Bits Handzhake -

Serial Communication Mode

Impostare Serial Communication Mode su Unicast e selezionare MY16-ES64 come destinazione.

E Properties .Fx; Met Patch Q: 170 Patch |F.‘1|'1-: Contral |

D'[__ o o{__, 0 0{_—\ G, Lkl - MNAT4EES
l&?ﬂ @ @ 1—_ i—-. {—-
Synchra Statuz Lock Houtlng Clozk Settlngs
. Clock
N/’f Synchro iz DK, [ Lock Inputs {#) EtherSound 46K
[ Lock Outputs () EtherS ound 96K
ADBHR Remate Option Senal Commmunication Mode (O AES/ERU T
) Multicast O AES/EBU 2
@ Unicast | (REIEEEEENY .T PESERNS
ID Start From O (O AES/EBU 4
. (O AES/EBU S
@ Tunnel Unavailable
() AES/EBUE
Seral Port Configuration Emergency Clack
BaudRate | 3gqnp w Parity _—
ools
Bitz per Char Parity
| dentify
Stop Bits Handzhake

Nota: 1'opzione Multicast non ¢ utilizzata nei prodotti Yamaha. Se per controllare direttamente

I'head amp si utilizza AVS-ESMonitor, selezionare "Slave".
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Passo 6 Controllo remoto degli head amp

Serial Port Configuration

Impostare Baud Rate su 38400.

a Properties .-Fx; Met Patch q 1/0 Patch |[I Cantrol

O YAMAHA

[ = 1 |
&

Synchro Status
<f Synchro iz OK.
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Handshake
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Passo 6 Controllo remoto degli head amp

AuviT, y

an J

EtherSound mini-YGDAI Card AVY16-ES Kz

~YGEDAL Slot inputs

1
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/ Synchro iz QK.

(O 8 Charnels (3 16 Channelz [JLock Rowing ] Emergency Clock

~YEDAl Mod (Dplic..

~ Sernal Port Mode
O Mode 1: AYY16-ES Serial Patt <-> Intemal Slot Part

Mode 2 Intemal Slot Port <-» EtherSound

Tunnel STOPPED Dest:
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Passo 6 Controllo remoto degli head amp

"

¢ EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEES

37



Passo 6 Controllo remoto degli head amp

>
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Head Amp Control con SB168-ES

fOREEREEYY S oe

e

Se si controllano in remoto unita SB168-ES, i 16 head amp di SB168-ES saranno

visualizzati come due unita AD8HR nel display della console.

VIRTUAL RACK

B AR B M SR A0

’-

[}
scene 000 3
Initial Data

Gli ID delle unita ADS8HR saranno assegnati automaticamente come segue:
12 unita SB168-ES nei canali a catena Unicast 1~8: ADSHRID 1
12 unita SB168-ES nei canali a catena Unicast 9~16: ADS8HR ID 2
22 unita SB168-ES nei canali a catena Unicast 1~8: ADSHR ID 3
22 unita SB168-ES nei canali a catena Unicast 9~16: ADS8HR ID 4

Nota: se si controllano in remoto unita SB168-ES e NAI48-ES nello stesso sistema,
posizionare sempre le unita NAI48-ES in prima posizione nella catena di controllo Unicast.
Ad esempio, in un sistema con due NAI48-ES e un'unita SB168-ES, I'ordine dei dispositivi
nella catena Unicast sara il seguente:

MY16-ES64 >> NAI48-ES n.1 >> NAI48-ES n.2 >> SB168-ES
Per ordine della catena Unicast si intende 1'ordine con cui i dispositivi sono specificati in

AVS-ESMonitor e non quello secondo il quale sono collegati fisicamente.
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Passo 7 Creazione di un sistema ridondante

E possibile ottenere un sistema ridondante utilizzando la modalita ad anello failsafe.

Esistono, tuttavia, alcuni vincoli da rispettare.

Vincoli di assegnazione

Occorre utilizzare uno speciale schema per le assegnazioni, in modo da garantirne il funzionamento
dopo un eventuale guasto relativo ai cavi. In particolare:

I parametri di end loop di tutti 1 dispositivi devono essere impostati su "ON".

L'audio deve essere trasmesso solo su canali downstream.

L'audio deve essere ricevuto solo su canali upstream.

Non é consentito sovrascrivere 1 canali.

Questo schema di assegnazione limita a 64 il numero totale di canali della rete EtherSound.

Vincoli del wordclock

° Tutti i dispositivi devono essere configurati in modo da ricevere il wordclock dalla rete

EtherSound.
I dispositivi che si collegano alla rete EtherSound network attraverso schede MY devono
essere sincronizzati con lo slot della scheda EtherSound. Non € possibile utilizzare un clock
esterno o "House".

[ La frequenza di campionamento deve essere solo un multiplo di 48kHz (48 kHz o 96kHz).

[ 11 clock di emergenza deve essere impostato su "ON" in tutti 1 dispositivi che lo consentono.

Altri vincoli

11 preferred primary master deve essere compatibile con ES100. I dispositivi compatibili con ES100

100

hanno questo logo.
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Passo 7

Creazione di un sistema ridondante

In questa sezione viene spiegato come rendere ridondante il sistema connesso a daisy chain.

Impostazioni della sorgente wordclock

Dato che tutti i dispositivi devono essere configurati in modo da non essere master principali,

occorre modificare le impostazioni del wordclock per MY16-ES64.

Secondo quanto spiegato nella sezione sulle impostazioni del wordclock per MY16-ES64, il clock

del dispositivo host (M7CL) per i dispositivi che non sono master principali deve essere impostato

sullo slot che contiene MY16-ES64.

WORD CLOCK # SLOT SETUP

MASTER CLOCK SELECT
48kHz

INT 48k

SLOT 1 e

INT44. 1k sLoT 2 172

WORD CLOCK IH sloT 3 1/2

SLOT SETUP

MMEL

FREQUENCY
SLOT 1

MY16-AT =

EMPHASIS
STATUS

FREQUENCY

SLOT 2

MY16-AT S

EMPHASIS
STATUS

FREQUEN

SRC

EMPHASIS
STATUS

LOCK
= | OCK,

9710

9710

9/10

Impostazioni del clock di emergenza

SRC ON
BUT NOT SYNC'ED

11712

11712

11712

UNLOCK

UNKNOWN

13714

13714

13714

20:02:52
ACCESS

v SETUP

scene 011
Initial Data

La casella "Emergency Clock" deve essere selezionata per tutti i dispositivi che lo consentono.

& ES—Monitor by AuvilTran
File Edit

Command  Help
Brd o a0 B o

Ethersound Netwarks

| Propeties | 2 Met Paich

| & 110 Patch |

B Lt Mt Tree [ Group|
= B MY16.ESR (M7CL)
= % NA4BES
& DMES.ES

Sunchra Status

\f’ Synchrois OK.

ADEHR Femote Ontion

Lock Raouting

[ Losk Inputs
[ Lock Outputs

Serial Port Mode

Control

HA REMOTE

E3YAMAHA

Nel caso di guasto ai cavi, questo clock verra utilizzato finché non viene ristabilito un nuovo

wordclock master.
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Passo 7 Creazione di un sistema ridondante

Impostazioni di End loop
I parametri di End loop devono essere attivati per tutti i dispositivi. Questo parametro & gia
impostato per DMES8o-ES. Ripetere la seguente procedura per MY16-ES64 (M7CL) e NAI48-ES.
@ Nella vista Tree, fare clic con il pulsante destro del mouse sul nome del dispositivo e spostare
il mouse per evidenziare "Device functions" e quindi "End of BiDir Loop".

@ Rilasciare il mouse per cambiare lo stato del parametro.

ES—Monitor by Auvilran
File Edit Command Help

BEHd ED2 3B 9

Etherzound Metworks

2 Froperties .Fx; Met Patch Qf 1/0 Patch |I‘JF« Contral

BEoList| [T Tree [ Group
= U MYIEESES M7CI HA REMOTE
=% MAMSES Hetwark functions ¥ |
& 3 C fu Rename O O

& DMEGoE!
]

Write to Mon Yolatile Memary em— _
Restare fram Mon Waolatile Memory

Group functions [

3 ot

ek
e T

End of Bilir Loop

Ring functiong

Synchio 3 Feszet device

f Synchrois OK. [ Lock Inputs

A sinistra di "End of BiDir Loop" compare un segno di spunta, a indicare che il parametro ¢ attivo.

u'ﬂ ES—-Monitor by Auxilran

File Edit Command Help
B od 22 ok @ e

e =ieiks a Propertiez -.Fx; Met Patch Q: 1/0 Patch |M‘« Contral

E List| Mt Tree |“€ Group |_
1

=] & M:_ﬂ EETT Net_ugork functionz  # |
2% gle Jevice functi Renatme
3 .
Group functions L i
Ring functions N Start of Bilir Loop

nd of BilDir Loop
W ite to Mon Volatile Memory
Restore from Mon Waolatile Memory

! Reset device

J Swynchro iz OK. [ Lock Inputs

42



Passo 7 Creazione di un sistema ridondante

Assegnazioni dell'audio
Affinché le assegnazioni continuino a essere valide anche dopo un guasto dei cavi, occorre
assicurarsi che la trasmissione avvenga solo in downstream e la ricezione solo in upstream.
In questo esempio, vengono create le seguenti nuove assegnazioni.
@O Trasmissione di 10 canali da NAI48- ES a M7CL in downstream
@ Trasmissione di 2 canali da M7CL a DMES8o-ES in upstream

|

i";-.

sEeomsmome

.
j

DMESo—ES 4. 2 channels

10 channels

444
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@ Nuova assegnazione di 10 canali da NAI48- ES a MY16-ES64 (M7CL)
Selezionare NAI48-ES nella vista Tree.

—Monitor by AuviTran

File Edit Command Help
Bocd 52 320 B o
Ethersound Networks

. B FPopeties | f2 NetPach [@ 0Psich |fw  Conol
|E Lt M Tree e Gow| || el L -ontrol

Global Functiony BIDir Status Dutput Channel Assignment Input Channel Assianment Saft Ll
shou@lias [ Clear Al i [ Start Loap T @ 'g Enwr\ o | © Down Oie
Mo |

& DMEBOES Loop —Ole
Bi-Directionnal modz ON [Setsame| (Stanhom] [Endte | | [Stathom] [ (Endto | g
Fouting
010203 040506070809 10 1112 13 14 15 16 17 18 19 20212223 24 2526 27 28 2930 3132 33 34 35 gSP>OUT
010203 040506070809 10111213 14 15 16 17 18 19 2021 2223 24 2526 27 28 2930 3132 33 34 35 gquu
01 S A lwro1 [if]
i upoz] A luroz [iF]
o3 [[EE ry luPo3 [ik]
0. IR A uPos [
05 [IEE A luPo5 (i
06 [IEIH A lupos il
o7 [EH A UPo7 [irg
oz [IEE A upos (i3
oo IR A lupog [}
10[IEH A lup1o KD}
AR IUTE muTE kRN -
< >
|£ ¥
ID: NAME-ES Type: AVDM-ES100YT Service 326 Wonitor v326

Occorre riconfigurare NAI48-ES in modo che trasmetta su canali in downstream.

Fare clic sul pulsante "Clear All" per cancellare le assegnazioni correnti. Dato che 1 canali 1 e 2
EtherSound in downstream sono gia utilizzati da MY16-ES64 (M7CL), configurare NAI48-ES in
modo che trasmetta sui canali da 3 a 12 EtherSound in downstream, cosi da evitare possibili

conflitti. Seguire la stessa procedura descritta nel passo 5.

S5—Monitor by AuviTran

File Edit Gommand Help
Bod $2alko6Be
Ethersound Networks

B Fropeties | A NetPaich | OPaich |pg  Cormol
B List| [ Tee [k Group

= g My E-ESE4 M7CL] Global Funct B0 Status Output Charnel Assignment @0 Input Channel Assignment o Soit 1}
=% NAIABES Sh Alias [ tart Loop 1 3 ovn | 2 onn e
& DMEBoES [#]End Lacp OUp Oup
Bi-Directionnal mode OM [Setsame] (Statfiom] [ Endte | [Stathiom] [ Endto ] O
FRiouting
N 0102030405060708091011121314151617 18192021222324 2526 27 28293031323334 35 bl
OUT<ES ES>0UT
LRIMUTE
04|
LEMUTE|
LEHMUTE
< bd
ID: NAMB-ES Tvpe: AVDM-EZ100%1 Service 326 Monitor v3.26

Adesso 1 10 canali audio provenienti da NAI48-ES sono stati inviati ai canali da 3 a 12

EtherSound in downstream.
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Selezionare, quindi, MY16-ES64 (M7CL) nella vista Tree.

File Edit Command Help

B EE Ed &k

9

Ethersound Metwarks

5 a Properties Met Patch Qf 10 Patch i Contral |
B Lt M Tree |[& Gowp, |[ T — ]
% MY1EESES [?‘;ITEE] - Global Functions BiDir Stabus Output Channel Assignment Input Channel Assignment SaftL
5 NAMBES Show Alias [ statt Loop (e ) 1 | @ Daown (e ] [1 3| @pown | 4
& DMESRES End Loop Up Olp |
Ei-Directionnal mode ON [Set same] [Slart fmm] [ Endto ] [Staul me] [ Endto ] Oiq
Routing
DO P -
0102 03 04 05 06 07 08 09 10 4 6 81920 4 3 829 30 4
0 ALIA 0
o1 [N A UPO1 1
02 [IEE A uPoz [i
o3 [IEE A UP03 [1
04 (NN A upo4 [
] UP05 A UPO5 [y
114 P06 A UP06 [1I3
07 IS A UPO7 1
08 [N A upPo8 [it:
(LI UR09 A uPog (il
] UP10 v upio gV
MUTE MUTE ~
< | >

010203040505070309101112131415151?151920212223242525272!29303132333435E

< | 2

ID: MY18-ESEd (MICL Type: AVDM-ES1001 Service 326 Monitor v3.26

Riconfigurare I'unita in modo che riceva i 10 canali audio provenienti da NAI48-ES sui canali da 3

a 12 EtherSound in upstream.

ES—Monitor by Auvi

File Edit Gommand Help

Budtd a0 o

i i el s G Fropsttics NetPaich |@ 1/OPatch |fg) Conliol
[ List‘ M- Tres !h: Group
Global Functions BiDir Status Output Channel Assignment Input Channgl Assignment Soft L
E1L5) MY1E-ESE4 M7CL) . [JstatL @ Dawn @ Down
=B MAIBES Show Alias [ Clear Al an Loop L
& DMESES [#]Erd Loap Oup QUp
Bi-Directionnal mode ON (Getsame] [Starthom] [ Endto | (Startfrom] [ Endta | [m[E
Routing
e 010203 04 05 06 07 08 09 10 4 B 81920 4 6 82930 4 ) o
0 ALIA 0
01 QIS A UPO3 [1
V¥ P04 A UP04 [t
03 QIS A UP05 [t
o4 14 A UP0G [t
05 RIS A uPo7 [t
06 QRIS A UP08 [iI3
iFg UPD9| A UP09 [v
V5] LIP-10| A UP10 i
o9 1] A uP11 i
J UP12 A upP12 glv
MUTE IMUTE ~
< >
= 010203 04 05 06 07 08 09 10 0 0 P 2
i3] ODND1 id ONO1 [8
oz[iTH v DND2 i
K] MUTE| IMUTE [¢
L MUTE| MUTE [¢
(W MUTE MUTE [1
W MUTE MUTE [i[
(W MUTE MUTE [1
MUTE MUTE [i£:
1 MUTE MUTE [ik
JMUTE MUTE U
MUTE MUTE v
£ >
£ b
ID: MY16-ESE4 (MICLY Twpe: AVDM-EST00YT Service 326 Monitar v3.2.6
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@ Nuova assegnazione di 2 canali da M7CL a DMES8o-ES
Selezionare DMES8o-ES nella vista Tree.

5—Monitor by AuviTran
File Edit Gommand Help

Bod 52 a3k @ e

Ethersound Networks HL Propsties | = NetPaich |@ I/OPaich |p@ Contrdl
|B List Mt Tree Mt Group —— s - R

Global Functions BiDit Status Output Channl Assignment Irput Channel Assignment Softl)
Show Alias [ Clear A M [ start Loop ] 7| @ Down K 7| ©Down Ol
[“End Loap — QUp 1oup |
Bi-Directionnal mode ON [Setsame] [Stathom] [(Endto | | [Statfrom] [ Endto | e

Fiouting

0102030405060708091011121314 151617 18192021222324 252627 2829303132333435 ESP>0UT

0102030405060708091011121314 151617 18 192021222324 2526272829303132333435 gqun

| >
I DMEBo-ES " Tvpe: AVDM-ESTO0YT  Service 326 Manitor V326

Nel passo 5 € stato spiegato come configurare DMES8o-ES in modo che la ricezione avvenga sui
canali 1 e 2 EtherSound in downstream. Poiché tutti i canali sono in loop, € possibile ricevere gli
stessi dati sui canali 1 e 2 EtherSound in upstream.

Fare clic con il pulsante destro del mouse sulle assegnazioni precedenti per cambiarle e

impostarle sui canali in upstream.

S—Monitor by AuviTran
File Edit Gommand Help

BEd £2 a0 @ e

Ethersound Networks B Popeies | B NetPatch |&  1/0Pach | Conbol
E List| M Tres [[ Group

= Blobal Functions BiDiT Status Output Channel Assignment Input Channel Assignment St
= 06 MYTBESEd MICL) " @0 @0
= & Nal4BES [] Show lias [ Clear Al m [ Stant Loog | +|® Down ) +|@0on |
% DMESoES [ End Loop Oup Cue
BiDinectioral mods DN [Setsame] [Statfom] [ Endw | (Statiom] [Endio | [ie
Rovting

0102030405060708091011121314 151617 181920212223 242526 27 2829303132333435 g;>0UT

01020304050607080910111213141516 17 181920212223 242526 27 2829303132333435 :E"s,ﬂlN

pot [

UPO02 [ir]

< >

1D: DMES0-ES Type: AVDM-ES10071 Service 326 Monitor w326

Suggerimento: la sezione precedente descrive un'assegnazione ad anello al fine di sottolineare le
differenze tra questo tipo di configurazione e la connessione a daisy chain.

Un approccio piu pratico € impostare prima "Ring Active", quindi creare la nuova assegnazione
mediante la vista Net Patch o I/O Patch. Se si imposta prima Ring Active, AVS-ESMonitor
mostra un messaggio di errore se l'utente tenta di creare assegnazioni non consentite in una

configurazione ad anello.
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Passo 7 Creazione di un sistema ridondante

Selezione dell'impostazione Preferred Primary Master e Ring Active

In una rete EtherSound con una connessione a daisy chain, il dispositivo che fornisce il wordclock &
sempre il primary master, ossia il primo dispositivo nella connessione. Nelle configurazioni ad anello
failsafe, I'utente deve specificare il wordclock master, poiché non esiste un "primo" dispositivo. Questo
sara il master principale preferito (Preferred Primary Master).

Nella vista Tree, fare clic con il pulsante destro del mouse sul dispositivo che dovra essere il Preferred

Primary Master. Spostare il cursore su Ring Functions >> Ring Active, come mostrato di seguito.

u'!' ES-Monitor by Auvilran

File Edit Command Help
Bod 22 a3k B 9

Etherzound Metworks

B List [t Tree [t Group
= 0 MY 1G-EGRe M7 1

=] £ Na)l  Metwork functions  » ECAddress | 0.0 F5.02.0F FO |

E Propetties | g% MetPatch ¢ I/DPatch | [y  Control

Infarmation

. Device functions  »

Group functions 4

me | MY1GESE4M7CL |
—

@©YAMAHA

MY16-ES64

Praduct Fanily
MY1E-ESEL

11 dispositivo verra impostato come preferred primary master e la rete sara in modalita ad anello.
Chiusura del loop
Se il sistema & composto da due soli dispositivi nella rete EtherSound (come nell'esempio), occorre

rimuovere il PC per chiudere il loop. Rimuovere il PC e collegare la porta OUT dell'ultimo dispositivo

nella connessione a daisy chain (DME8o-ES) alla porta IN di MY16-ES64.

MY16-ES64

NAI48-ES

Monitoraggio delle reti ad anello
Se € necessario monitorare in maniera continua la rete mediante AVS-ESMonitor, la rete deve

contenere almeno un dispositivo con 3 porte.
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Passo 7 Creazione di un sistema ridondante

B Propetes |Fo NetPatch | @2 OPaich |fy Contol |

+ Information

MAL Addiess 00.0E.55.03.0F FO
Narme MY 16-ESE4 [MPCL)

~ EtherSound module properti

Marufacturer @vﬁMAHA
Product family HEIGEESCH
Wv16-ESE4
Firmware version ‘ ociz ' K.emel version 3.09

Hardware Caonfiguration Flag

Audio setup
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Passo 8 Salvataggio della configurazione

Passo 8 Salvataggio della configurazione

Tutte le impostazioni dei dispositivi EtherSound, tranne quelle per i nomi, possono essere memorizzate
nella memoria non volatile, in modo che non sia necessario riconfigurare la rete ogni volta che si
accendono 1 dispositivi.
Effettuare le seguenti operazioni in ciascun dispositivo della rete.

@  Selezionare il dispositivo nella vista Tree.

@ Selezionare "Write to Non Volatile Memory" dal menu file o utilizzare l'icona di scelta rapida

sulla barra degli strumenti.

u'“ ES-Monitor by Buxilran
FIEN Edit Command  Help

Load. GTRL*L )
Save as.
Save CTRL+S || & NetPach | @ 1/0Patch |
Restaore fro I . CTRL+R
CWrite ta Man Valatile Memary CTRLW 00,0 .55.03.0F.F
v Exit MY16-ESE4 [M7C

EtherSound module properties

Manufacturer @YAMAHA u.'ﬂ ES—Monitor, hy Auvilran
File Edit Command Help

Product family MY16-E564 ﬂ & E
MY15-ESE4 % ﬁ |.g E ; “

Eierasrara sars . [ . Ethersound Metwarks 1=

@ Al termine dell'operazione di scrittura, compare il seguente messaggio.
e —

AuviTran !
Save succeed on MYCLMY1 B-ESE4)
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Passo 8 Salvataggio della configurazione

~ Quick Setup -
SetuplD DIPSW): [ 1|
| Head 4mp Controler

W 1E-ESE4 M 1E-ESG4
O Skotintemal O D-sub Jpin (22 AVS-ESMonitor
Connechon Connection

| Metwork Mode
© Daisy Chain O Ring -~ Channel Allocation —,

L | [ (]t
~+um
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